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Competencias

Cddigo

Bl Capacidad para proyectar, calcular y disefiar productos y sistemas mecatrénicos

B2 Capacidad para integrar las tecnologias de control, electrénica e informética en el disefio de un componente o de un
sistemas mecanico

B5 Capacidad de analisis y sintesis y de resolver problemas y tomar decisiones con iniciativa, creatividad y razonamiento
critico

B6 Destreza en la aplicacién de herramientas informaticas en el ambito de la ingenieria

B7 Capacidad para el manejo de especificaciones, reglamentos y normas de obligado cumplimiento

B10 Capacidad para comunicarse con personas no expertas en la materia y transmitir conceptos, especificaciones y
funcionalidades en el campo de la ingenieria, tanto oralmente como de manera escrita

Cl CE1 Capacidad para comprender los componentes y el funcionamiento de los sistemas mecatrénicos

C2 CE2 Capacidad para el uso de técnicas de disefio, desarrollo y simulacién aplicadas a sistemas mecatrdnicos

C4 CE4 Capacidad para especificar e implementar técnicas de control

Cc8 CE8 Destreza en el manejo de herramientas de software aplicables en el disefio, desarrollo y simulacién de los
sistemas electrénicos de control de un sistema mecatrénico.

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de
Formacion e
Aprendizaxe

(*)CE1 Capacidad para comprender los componentes y el funcionamiento de los sistemas mecatrénicos

Destreza no manexo de autématas programables e cofiecemento dos seus recursos Bl
B6
C8

Cofiecemento dos fundamentos da programacién estruturada e modular con autématas Bl
B2
Cl
C2
C8
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Cofilecemento de técnicas de modelado de sistemas secuenciais e continuos para a sUa programacion Bl

B6
Cl
C2
C4
Capacidade para implementar sistemas de control industrial mediante autématas Bl
B5
B7
B10
Cl
C4
Contidos
Tema
Tema 1.- Fundamentos e estrutura xeral dun Directrices de montaxe e conexién. Gama de mddulos. Estrutura léxica
autémata programable dun autémata. Direccionamento.
Tema 2.- Linguaxes de programacion de Diagrama de contactos (LD). Diagrama de bloques de funcién (FBD). Lista
autématas. Estandar IEC 61131-3 de instrucidns (IL). Diagrama funcional secuencial (SFC). Texto estruturado
(ST)
Tema 3.- Programacidn estruturada e modular de Organizacién modular dos programas. Médulos de programa. Mddulos de
autématas funcién. Mdédulos de datos. Operaciéns de organizacién. Operacions
auxiliares.
Tema 4.- Interfaces de conexién autémata- Unidades de programacién. Equipos de interfaz maquina-usuario.
usuario: equipos HMI e sistemas SCADA Caracteristicas dos equipos HMI. Sistemas de supervision e adquisicién de
datos (SCADA).
Tema 5.- O autémata programable e as O computador e o ciclo de proceso dun produto. Fabricacién integrada por
comunicaciéns industriais. computador. Pirdmide CIM. Redes de comunicacidéns industriais. Redes de
datos. Redes de control. Familias de redes industriais. Redes Ethernet
industrial.
Planificacion
Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Sesion maxistral 12 25 37
Estudo de casos/andlises de situacions 4 8 12
Practicas de laboratorio 4 8 12
Probas de resposta curta 2 4 6
Traballos e proxectos 2 6 8

*Qs datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxia docente

Descricién
Sesién maxistral Presentacién de contidos na aula con axuda de computador e medios audiovisuais.
Estudo de casos/analisesSolucién de casos practicos con axuda de ferramentas informaticas. Traballo en equipo.
de situaciéns
Practicas de laboratorio En laboratorios tecnol6xicos ou en aulas informaticas.

Atencidn personalizada

Metodoloxias Descricidn

Estudo de casos/andlises de Dentro das horas asignadas a traballo persoal do alumno pode considerarse a atencién

situacions personalizada ao alumno para resolver dibidas concretas no horario de tutorias do
profesor.

Practicas de laboratorio Dentro das horas asignadas a traballo persoal do alumno pode considerarse a atencién
personalizada ao alumno para resolver dibidas concretas no horario de tutorias do
profesor.

Avaliacion

Descricién Cualificaciéon Resultados de Formacién e
Aprendizaxe
Probas de resposta curta Exame escrito 60 Bl Cl
B2 C2
B5 C4
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Traballos e proxectos Proposta de soluciéns/desenvolvo de aplicaciéns para 40 B2 Cl

resolver casos practicos. B6 C2
B7 c4
B10 C8

Outros comentarios sobre a Avaliacion

A avaliacién mediante exame escrito supora o 60% da cualificacién global. Farase constar especificamente a cualificacién
correspondente & correcta resolucion de cada unha das cuestiéns que a compofian. A suma destas cualificaciéns sera de 10
puntos. A avaliacién de traballos e proxectos formara parte da cualificacién global, e supord 0 40% da mesma. A sla
avaliacién podera levar a cabo de forma continua, en forma de cuestidns incorporadas & proba escrita descrita
anteriormente ou ben mediante unha proba oral individual. A cualificacién global calcularase como media ponderada das
cualificacidns obtidas en cada metodoloxia. Serd preciso obter unha cualificacién minima (que se fard constar en cada proba
de avaliacién) en cada unha das partes e unha global igual ou superior a 5 puntos para superar a materia. Os criterios de
valoracion seran especificos en cada proba.

Bibliografia. Fontes de informacion

J.I. Armesto, J. Garrido, Presentaciones utilizadas en la asignatura,

E. Mandado, J. Marcos, C. Ferndndez, J.I. Armesto, Autodmatas programables y sistemas de automatizacion, 22,
R. Piedrafita, Ingenieria de la automatizacién industrial, 12,

K.H. John, M. Tiegelkamp, IEC 61131-3: Programming Industrial Automation Systems, 12,

Recomendacidns
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