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Descricién

xeral

Competencias

Cddigo

Al Posuir e comprender cofiecementos que acheguen unha base ou oportunidade de ser orixinais no desenvolvemento
e/ou aplicacién de ideas, adoito nun contexto de investigacion.

B2 Capacidad para integrar las tecnologias de control, electrénica e informética en el disefio de un componente o de un
sistemas mecanico

B5 Capacidad de analisis y sintesis y de resolver problemas y tomar decisiones con iniciativa, creatividad y razonamiento
critico

B6 Destreza en la aplicacién de herramientas informaticas en el ambito de la ingenieria

B8 Capacidad para aplicar los métodos y principios de la calidad

B12 CGO Hablar bien en publico

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de
Formacion e
Aprendizaxe

CE1 Capacidade para comprender os compofentes e o funcionamento dos sistemas *robotizados Al
*CG1 Capacidade para proxectar, calcular e desefiar produtos e sistemas mecatrénicos. B2
*CG4 Capacidade de organizacién e planificaciéon no &mbito da enxefiaria. B5
*CG5 Capacidade de andlise e sintese e de resolver problemas e tomar decisiéns con iniciativa, B6
creatividade e razoamento critico. B8
*CG7 Capacidade para o manexo de especificacions, regulamentos e normas de obrigado cumprimento.
*CG11 Traballo en equipo B12
Contidos

Tema

Tema 1. Introducién sistemas *robotizados Robética industrial, concepto e definicién.

Desenvolvemento da robdtica.

Robdtica mobil e robdtica intelixente.
Campos de aplicacién da robética.
Panorama actual da robética na industrial.
Anexo: Robotica mdbil.
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Tema 2. Caracteristicas dos robots industriais

Estrutura xeral dun robot industrial.
Caracterizacién do manipulador e das articulaciéns
Principais caracteristicas e especificacions.
Configuraciéns mecanicas.

Elementos terminais.

*Accionamientos.

Sistemas de transmision e *reductoras.

Sensores.

Tema 3. Programacién de robots

Xeneralidades.

Modelo *cinematico directo e inverso.

Outros modelos necesarios para controlar o robot.
Control *cinematico.

Tipos de movementos.

Niveis de programacion.

Programacioén por guiado e textual

Programacién implicita e explicita.

Linguaxes de programacion.

Tema 4. Implantacién de robots en células
*robotizadas

Compofientes dunha célula *robotizada.
Proceso de desefio dunha célula *robotizada.
Seleccién do robot e desefio da célula.
Simulacion de células *robotizadas
Seguridade en instalacions *robotizadas.
Dispositivos de seguridade.

Normativas de seguridade.

Xustificaciéon econdmica.

Practica 1. Robots ABB

Programacién dun robot ABB *IRB140

Practica 2. Robots *Fanuc

Programacién dun robot *Fanuc *ArcMate

Practica 3. Simuladores de células *robotizadas

Simulacion con *RobotStudio

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula

Horas totais

Sesién maxistral 10 20 30
Practicas de laboratorio 5 5 10
Practicas en aulas de informatica 10 10 20
Traballos e proxectos 0 10 10
Probas de resposta curta 2 3 5

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do

alumnado.

Metodoloxia docente

Descricion

Sesion maxistral

Sesidns de aula con emprego de *trasparencias e material informatico.

Practicas de laboratorio Practicas en grupo empregando robots industriais do laboratorio de robética.

Practicas en aulas de
informatica

Practicas individuais cun simulador de células *robotizadas.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Sesion maxistral

*Tutorfas personalizadas

Practicas de laboratorio

*Tutorfas personalizadas

Practicas en aulas de informatica

*Tutorfas personalizadas

Probas

Descricion

Traballos e proxectos

*Tutorfas personalizadas

Avaliacion

Descricién

Cualificacion Resultados de

Formacién e
Aprendizaxe

Sesion maxistral Valorarase a asistencia e participacidn activa nas clases de aula. 0 Al
Practicas de laboratorioValorarase a asistencia e participacién activa nas practicas de 0 B2
laboratorio asi como a consecucidn dos obxectivos expostos. B5
Practicas en aulas de Valorarase a asistencia e participacién activa nas practicas de aula 0 B6
informatica informatica asi como a consecucién dos obxectivos expostos. B8
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Traballos e proxectos Proporanse traballos para subir nota. 0 B8

Os traballos poderan ser proxectos de simulacién, ou exercicios de B12
programacion dos robots industriais existentes no *Dpto.
Probas de resposta Os alumnos que non superen a avaliacién continua, terdn a opcién de 0 B2
curta presentarse a un exame final.

Outros comentarios sobre a Avaliacion

En xeral, a avaliacion sera continua. Aqueles alumnos que non superen a materia, mediante avaliacién *continua e
realizacién de traballos, deberdn presentarse a un exame final. O exame final podera incluir non sé contidos conceptuais,
sendn tamén resolucién de exercicios e problemas asi como cuestidns relacionadas coas practicas de laboratorio.

Bibliografia. Fontes de informacion
A. Barrientos, L.F. Pefiin, C. Balaguer, R. Aracil, Fundamentos de Robética. 22 ediciéon, McGraw-Hill,

Recomendacidns
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