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Descricién 0 obxectivo basico da materia é presentar uns conceptos amplos relacionados coa estrutura, composicion,
xeral implantacién, programacién e funcionamento dos sistemas *robotizados no dmbito industrial, tanto desde o

punto de vista tedrico como practico

Competencias

Cddigo

Bl Capacidad para proyectar, calcular y disefiar productos y sistemas mecatrénicos

B4  Capacidad de organizacién y planificacién en el ambito de la ingenieria

B5 Capacidad de analisis y sintesis y de resolver problemas y tomar decisiones con iniciativa, creatividad y razonamiento
critico

B7 Capacidad para el manejo de especificaciones, reglamentos y normas de obligado cumplimiento

B11l Trabajo en equipo

Cl CE1 Capacidad para comprender los componentes y el funcionamiento de los sistemas mecatrénicos

C3  CE3 Capacidad de gestion y analisis de proyectos en el ambito de la mecatroénica

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de
Formacion e
Aprendizaxe

Cofiecementos xerais de robética industrial e robdtica mébil, e comprensién do funcionamento bésico dos C1

robots.

Capacidade para especificar os requisitos dunha aplicacién *robotizada e capacidade para seleccionar un B4

robot adecuado para unha aplicacién especifica B5
B7

Capacidade para desefiar e implantar sistemas *robotizados Bl
B7
Bll
C3

Cofilecementos de programacién e control de robots industriais B4
B5
B1l
Cl

Contidos

Tema
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Tema 1. Introducién sistemas *robotizados

Robética industrial, concepto e definicion.
Desenvolvemento da robotica.

Roboética moébil e robdtica intelixente.
Campos de aplicacién da robotica.
Panorama actual da robdtica na industrial.
Anexo: Robética mabil.

Tema 2. Caracteristicas dos robots industriais

Estrutura xeral dun robot industrial.
Caracterizaciéon do manipulador e das articulaciéns.
Principais caracteristicas e especificacions.
Configuraciéns mecdnicas.

Elementos terminais.

*Accionamientos.

Sistemas de transmisién e *reductoras.

Sensores.

Tema 3. Programacién de robots

Xeneralidades.

Modelo *cinematico directo e inverso.

Outros modelos necesarios para controlar o robot.
Control *cinematico.

Tipos de movementos.

Niveis de programacion.

Programacién por guiado e textual

Programacién implicita e explicita.

Linguaxes de programacion.

Tema 4. Implantacién de robots en células
*robotizadas

Compofientes dunha célula *robotizada.
Proceso de desefio dunha célula *robotizada.
Seleccién do robot e desefio da célula.
Simulacién de células *robotizadas
Seguridade en instalaciéns *robotizadas.
Dispositivos de seguridade.

Normativas de seguridade.

Xustificaciéon econémica.

Practica 1. Robots ABB

Programacién dun robot ABB *IRB140

Practica 2. Robots *Fanuc

Programacién dun robot *Fanuc *ArcMate

Practica 3. Simuladores de células *robotizadas

Simulacion con *RobotStudio

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula

Horas totais

Sesién maxistral 8 24 32
Practicas de laboratorio 4 4 8
Practicas en aulas de informatica 10 10 20
Traballos e proxectos 0 10 10
Probas de resposta curta 2 3 5

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do

alumnado.

Metodoloxia docente

Descricion

Sesion maxistral

Sesidns de aula con emprego de presentaciéns e material informatico.

Practicas de laboratorio Practicas en grupo empregando robots industriais do laboratorio de robética.

Practicas en aulas de
informatica

Practicas individuais cun simulador de células robotizadas.

Atencion personalizada

Metodoloxias Descricion

Sesion maxistral

Ademais da posibilidade de responder a cuestiéns concretas xurdidas nas clases presenciais, o

profesorado esta dispofiible en horas de *tutorias para orientar aos alumnos na resolucién de
exercicios e traballos, asi como resolver as dubidas que poidan xurdir.

Practicas de laboratorio Ademais da posibilidade de responder a cuestiéns concretas xurdidas nas clases presenciais, o
profesorado esta dispofiible en horas de *tutorias para orientar aos alumnos na resolucién de
exercicios e traballos, asi como resolver as dibidas que poidan xurdir.

Practicas en aulas de

Ademais da posibilidade de responder a cuestions concretas xurdidas nas clases presenciais, o

informatica profesorado estd dispofiible en horas de *tutorias para orientar aos alumnos na resolucién de
exercicios e traballos, asi como resolver as dibidas que poidan xurdir.
Probas Descricion
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Traballos e proxectos Ademais da posibilidade de responder a cuestiéns concretas xurdidas nas clases presenciais, o
profesorado estd dispofiible en horas de *tutorias para orientar aos alumnos na resolucién de
exercicios e traballos, asi como resolver as dibidas que poidan xurdir.

Avaliacion
Descricién Cualificacion Resultados de
Formacion e
Aprendizaxe
Sesion maxistral Valorarase a asistencia e participacién activa nas clases de aula. 10
Practicas de Valorarase a asistencia e participacion activa nas practicas de 10
laboratorio laboratorio asi como a consecucién dos obxectivos expostos.
Practicas en aulas de Valorarase a asistencia e participacién activa nas practicas de aula 20
informatica informdtica asi como a consecucidn dos obxectivos expostos.
Traballos e proxectos Proporanse traballos para subir nota. 30
Os traballos poderdn ser proxectos de simulacion, ou exercicios de
programacion dos robots industriais existentes no *Dpto.
Probas de resposta Ao final de cada sesién maxistral realizase unha pequena proba de 30
curta resposta curta para valorar o grao de asimilacién dos cofiecementos

presentados na mesma.

Outros comentarios sobre a Avaliacion

En xeral, a avaliacién serd continua. Aqueles alumnos que non superen a materia, mediante avaliacién continua e
realizacion de traballos, deberan presentarse a un exame final. O exame final podera incluir non sé contidos conceptuais,
sendn tamén resolucién de exercicios e problemas asi como cuestidns relacionadas coas practicas de laboratorio.

Compromiso ético:Espérase que o alumno presente un comportamento ético adecuado. No caso de detectar un
comportamento non ético (copia, plaxio, utilizacién de aparellos electrénicos non autorizados, e outros) considerarase que 0
alumno non reline os requisitos necesarios para superar a materia. Neste caso a cualificacién global no presente curso
académico serd de suspenso (0.0).

Bibliografia. Fontes de informacion
A. Barrientos, L.F. Pefiin, C. Balaguer, R. Aracil, Fundamentos de Robética. 22 edicion, McGraw-Hill,

Adicionalmente, porase a disposicion dos alumnos, na plataforma de teledocencia, o material docente e presentaciéns
empregadas no curso.

Recomendacidns
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