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Descripción e análise das tecnoloxías involucradas no desenvolvemento do vehículo autónomo e do vehículo
conectado.

Resultados de Formación e Aprendizaxe
Código 
A1 Posuír e comprender coñecementos que acheguen unha base ou oportunidade de ser orixinais no desenvolvemento

e/ou aplicación de ideas, a miúdo nun contexto de investigación.
A2 Que os estudantes saiban aplicar os coñecementos adquiridos e a súa capacidade de resolución de problemas en

contornas novas ou pouco coñecidas dentro de contextos máis amplos (ou multidisciplinares) relacionados coa súa
área de estudo.

A3 Que os estudantes sexan capaces de integrar coñecementos e enfrontarse á complexidade de formular xuízos a
partir dunha información que, sendo incompleta ou limitada, inclúa reflexións sobre as responsabilidades sociais e
éticas vinculadas á aplicación dos seus coñecementos e xuízos.

A4 Que os estudantes saiban comunicar as súas conclusións �e os coñecementos e razóns últimas que as sustentan� a
públicos especializados e non especializados dun modo claro e sen ambigüidades.

A5 Que os estudantes posúan as habilidades de aprendizaxe que lles permitan continuar estudando dun modo que
haberá de ser en gran medida autodirixido ou autónomo.

B1 Que os estudantes desenvolvan as capacidades necesarias para a redacción, dirección e desenvolvemento de
proxectos no ámbito da automoción.

B2 Que os estudantes adquiran o coñecemento en materias tecnolóxicas, que lles permita a aprendizaxe de novos
métodos e teorías, e dótelles de versatilidade para adaptarse a novas situacións.

B3 Que os estudantes alcancen as habilidades necesarias para resolver problemas con iniciativa, toma de decisións,
creatividade, razoamento crítico e para comunicar e transmitir coñecementos, habilidades e destrezas.

B4 Que os estudantes adquiran coñecementos para a realización de medicións, cálculos, valoracións, peritacións,
estudos, informes e outros traballos análogos.

B8 Que os estudantes adquiran capacidade de análise e síntese.
C2 Manexa con habilidade programas informáticos e técnicas de deseño e simulación computacionais para a resolución

de problemas no ámbito da enxeñería da automoción.
C4 Identifica, deseña e aplica conceptos e tecnoloxías asociados coa Industria 4.0 para optimizar recursos e procesos no

ámbito da enxeñería da automoción.

http://masterautom.webs.uvigo.es/
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C10 É capaz de comprender as tecnoloxías principais e de traballar no deseño conceptual de vehículos autónomos e
conectados.

D1 Capacidade para desenvolver habilidades intelectuais, organizativas e comunicativas adecuadas ao traballo
académico e profesional.

D2 Capacidade no uso de tecnoloxías e a xestión da información.
D3 Desenvolvemento de rigor e responsabilidade no traballo.
D4 Capacidade de aplicar os coñecementos á práctica.
D5 Sustentabilidade e compromiso ambiental. Uso equitativo, responsable e eficiente dos recursos.
D6 Comunicación oral e escrita na propia lingua.
D7 Iniciativa e espírito emprendedor.
D8 Habilidades nas relacións interpersoais.
D9 Motivación pola calidade.

Resultados previstos na materia
Resultados previstos na materia Resultados de

Formación e
Aprendizaxe

Identificar as tecnoloxías crave asociadas ao vehículo autónomo, incluíndo a análise das tecnoloxías
principais de detección e percepción, de posicionamento e de control.

A6
A1
A2
A3
B1
B9
B4
B8
C18
C4
C10
C18
D11
D1
D11
D3
D11
D4
D11
D11
D11

Identificar os diferentes niveis de automatización e das funcións de condución autónoma asociadas. A1
A2
B2
B3
C4
C10
D1
D3
D4

Asimilar as tecnoloxías principais asociadas aos sistemas de comunicación V2 X A1
A2
B1
B2
B3
C4
C10
D1
D3
D4
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Asimilar o proceso de desenvolvemento e validación deste tipo de sistemas e das ferramentas principais
utilizadas

A1
A2
A3
A5
B1
B2
B4
B8
C2
C4
C10
D1
D2
D3
D4
D7
D9

Definir os compoñentes principais necesarios para o desenvolvemento de vehículos autónomos e
conectados.

A1
A6
A2
A6
A6
A4
A6
A5
B1
B2
B3
B4
B8
C2
C4
C10
C18
D11
D1
D2
D11
D3
D4
D5
D6
D11
D7
D8
D9

Contidos
Tema  
1 Introdución ao vehículo autónomo e conectado
2 Técnicas de percepción. Lidar, radar 2.1 Principio de funcionamento

2.2 LiDAR para vehículos autónomos
2.3 Comparativa LiDAR vs Cámaras: vantaxes e desvantaxes
2.4 Estrutura de nubes de puntos: coordenadas, sistema de referencia,
atributos
2.5 Contidos prácticos

3 Intelixencia artificial 3.1 Intelixencia Artificial, Machine Learning e Deep Learning
3.2 Principio de funcionamento
3.3 Aplicación: detección, segmentación, clasificación e predición
3.4 Algoritmos máis comúns
3.5 Extracción de características
3.6 Contidos prácticos

4 Sistemas ADAS
5 Sistemas e tecnoloxías de conectividade e
posicionamento
6 Percepción e fusión de datos
7 Funcións de condución automatizada
8 Validación vehículo autónomo e conectado
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9 Proxectos de investigación
10 Prácticas prototipos condución automatizada e
conectada / Simulador de condución

Planificación
 Horas na aula Horas fóra da aula Horas totais
Prácticas de laboratorio 2 13 15
Lección maxistral 16 16 32
Saídas de estudo 3 4 7
Prácticas con apoio das TIC 3 0 3
Exame de preguntas obxectivas 0.5 0 0.5
Resolución de problemas e/ou exercicios 0 17 17
Exame de preguntas de desenvolvemento 0.5 0 0.5
*Os datos que aparecen na táboa de planificación son de carácter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxía docente
 Descrición
Prácticas de laboratorio Actividades de aplicación dos coñecementos a situacións concretas e de adquisición de habilidades

básicas e procedementais relacionadas coa materia obxecto de estudo. Desenvólvense en espazos
especiais con equipamento especializado (laboratorios, aulas informáticas, etc).

Lección maxistral Exposición por parte do profesor dos contidos sobre a materia obxecto de estudo e sobre as bases
teóricas e/ou directrices dun traballo ou exercicio que o estudantado teña que desenvolver.

Saídas de estudo Actividades de aplicación, contraste e observación dos coñecementos nun contexto determinado
nun espazo externo.

Prácticas con apoio das
TIC

Sesións prácticas nas que o alumnado traballa cos seus portátiles na aula.

Atención personalizada
Metodoloxías Descrición
Saídas de estudo Actividade académica desenvolvida polo profesorado, individual ou en pequenos grupos, que ten

como finalidade atender as consultas do alumnado relacionadas cos temas da materia nun ámbito
distinto á da aula (empresas ou outros), proporcionándolle orientación e apoio no proceso de
aprendizaxe.

Prácticas de
laboratorio

Actividade académica desenvolvida polo profesorado, individual ou en pequenos grupos, que ten
como finalidade atender as consultas do alumnado relacionadas cos temas da materia no
desenvolvemento de prácticas en laboratorios, proporcionándolle orientación e apoio no proceso
de aprendizaxe.

Avaliación
 Descrición Cualificación Resultados de

Formación e
Aprendizaxe

Exame de preguntas obxectivas Preguntas de selección entre varias opcións.

Resultados de aprendizaxe: avalíanse todos.

25 A1 B2
B8

C10 D1
D3
D4
D9

Resolución de problemas e/ou
exercicios

Avaliación dos exercicios realizados durante as
prácticas en aula informática e outros propostos para
realizar de forma autónoma.

Resultados de aprendizaxe: avalíanse todos.

40 A1
A2
A3
A4
A5

B1
B2
B3
B4
B8

C2
C4
C10

D1
D2
D3
D4
D5
D6
D7
D8
D9

Exame de preguntas de
desenvolvemento

Preguntas onde o alumno debe expor os seus
coñecementos sobre un tema de forma clara e
ordenada.

Resultados de aprendizaxe: Avalíanse todos.

35 A1
A2
A3
A4
A5

B1
B2
B3
B4
B8

C2
C4
C10

D1
D3
D4
D5
D6
D7
D8
D9
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Outros comentarios sobre a Avaliación

Emprégase un sistema de cualificación numérica de 0 a 10 puntos segundo a lexislación vixente (RD 1125/2003 do 5 de
setembro, BOE do 18 de setembro).

Ningunha proba de avaliación continua poderá superar a puntuación máxima legalmente establecida.

Exame global: O alumnado que o solicite poderá ser avaliado cun único exame no que se poderán avaliar todos os contidos
impartidos na materia. Establécese como data tope para solicitar a renuncia á avaliación continua 30 días naturais tras o
inicio do curso.

Compromiso ético: Espérase que o alumno presente un comportamento ético adecuado. No caso de detectar
un comportamento non ético (copia, plaxio, utilización de aparellos electrónicos non autorizados, e outros) considerarase
que o alumno non reúne os requisitos necesarios para superar a materia. Neste caso a  cualificación global no presente
curso académico será de suspenso (0.0).

Non se permitirá a utilización de ningún dispositivo electrónico durante as  probas de avaliación salvo autorización expresa.

O feito de introducir un dispositivo electrónico non autorizado na aula do exame será considerado motivo de non superación
da materia no presente curso académico e a  cualificación global será de suspenso (0.0).

Calendario de exames: Esta información pódese consultar de forma actualizada no calendario do curso

.
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