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Web

Descricién Preséntanse os elementos principais dos sistemas robotizados no dmbito da enxefaria biomédica. Conceptos
xeral relacionados coa arquitectura, modelado, seguridade, programacién e funcionamento dos robots, tanto

brazos manipuladores como robots mébiles, no ambito da medicina e contornas hospitalarias.

Resultados de Formacion e Aprendizaxe

Cddigo

A5 Que os estudantes poslan as habilidades de aprendizaxe que lles permitan continuar estudando dun xeito que terd
que ser, en grande medida, autodirixido e auténomo.

B3 Cofiecemento en materias basicas e tecnoldxicas que os capacite para a aprendizaxe de novos métodos e teorias, e
os dote de versatilidade para adaptarse a novas situaciéns.

Resultados previstos na materia

Resultados previstos na materia Resultados de
Formacion e
Aprendizaxe
Cofiecer os principios e os principais sistemas da robética médica B3
Capacidade de aplicar técnicas para a representacién da localizacién espacial: posicién e orientacién A5
B3
Capacidade para analizar cinematica e dindmicamente equipos robotizados A5
B3
Cofiecer e aplicar técnicas de control e programacién de robots B3

Cofiecer os principios de interaccion home-maquina, da robotica asistencial, aplicaciéns de robéticaen B3
cirurxia e técnias
auxilares ( realdad aumentada-virtual, guiado por imaxe simuladores-adestradores)

Contidos

Tema

1. Introducién & robdtica médica Introducién & robética médica
Robética asistencial. Proteses e értesis. Asistencia muscular.
Rehabilitacion. Exoesqueletos. *obética en cirurxia. Cirurxia guiada por
imaxe. Endoscopios

2. Morfoloxia do robot Morfoloxia do robot

3. Representacién da localizacién espacial: (*)Representacion de la localizacién espacial: posicién y orientacién

posicién e orientacién

4. Cinemdtica: directa, inversa, modelo (*)Cinemdtica: directa, inversa, modelo diferencial

diferencial
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5. Introducién & dindmica

(*)Introduccion a la dindmica

6. Control e programacién de robots

Control e programacién de robots.
Interaccién home-maquina.
Teleoperacién. Sistemas hépticos.
Percepcién haptica en cirurxia.
Simuladores/adestradores
Realidade virtual e aumentada.

7. Robdtica moébil e de servizos

(*)Robdtica movil y de servicios

Practicas 1 a 3. Simulacién en CoppeliaSim

Introducién & simulacién con CoppeliaSim
Modelado e simulacién dun brazo robot médico.
Simulacién dunha contorna de cirurxia robotizada.

Practica 4. Programacion de robots

Programacién de robots industriais.
Aspectos de seguridade.

Practica 5y 6. Robdtica mévil y de servicios

Modelado y simulacién.
Construccién de mapas y localizacién
Planificacién de rutas.

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula

Horas totais

Leccién maxistral 20 40 60
Resolucién de problemas 4 8 12
Practicas de laboratorio 12 18 30
Exame de preguntas obxectivas 3 0 3

Traballo 0 7.5 7.5

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do

alumnado.

Metodoloxia docente

Descricion

Leccién maxistral
proxector

Leccién maxistral en aula de teorfa con axuda de medios técnicos: pizarra, computador e canén

Resolucién de
problemas

Resolucién guiada de problemas en aula de teoria con axuda de medios técnicos: pizarra,
computador e candn proxector.

Practicas de laboratorio

Automatica ou nas Aulas Informaticas da Escola.

Practicas de laboratorio nos laboratorios tecnoléxicos do Dpto. de Enxefiaria de Sistemas e

Atencion personalizada

Metodoloxias Descricion

Leccion maxistral

Atencidn &s consultas e resposta as dubidas e preguntas que xurden durante as clases de teoria

Resolucién de problemas Atencién as consultas e resposta 4s dubidas e preguntas realizadas durante as clases de

problemas

Practicas de laboratorio Atencidn &s consultas e resposta as preguntas realizadas durante as practicas de laboratorio

Avaliacion

Descricidn

Cualificacion

Resultados de
Formacién e
Aprendizaxe

Resolucién de A resolucién de problemas na aula pode servir para a avaliacién 10 A5 B3
problemas continua dos estudantes.

Méximo 1 punto sobre 10.
Practicas de O traballo realizado nas practicas de laboratorio, asi como o traballo 20 A5 B3
laboratorio previo ou os entregables posteriores cando sexan solicitados,

constitlen a parte fundamental da avaliacién continua.

As practicas de laboratorio considéranse obrigatorias.
Exame de preguntas Exame escrito na data establecida polo calendario de exames da 40 A5 B3
obxectivas titulacion.

Poderd constar de preguntas tipo test, preguntas de resposta breve,

preguntas de desenvolvemento, e resolucién problemas.

Serd necesario superar un minimo en cada parte (tipicamente o0 40%),

para poder superar a materia.
Traballo Traballo voluntario para subir nota. 30 A5 B3

Mdaximo 3 puntos sobre 10
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Outros comentarios sobre a Avaliacion

As précticas de laboratorio considéranse obrigatorias. Para superar a materia en primeira convocatoria, é necesario asistir
polo menos ao 80% das practicas de laboratorio e obter unha nota media de practicas (incluindo entregables) maior ou igual
ab.

En caso de non superar as practicas en avaliacién continua, e tamén para os alumnos que renuncien & avaliacién continua,
farase un exame de practicas de laboratorio unha vez superado o exame oficial.

Bibliografia. Fontes de informacion

Bibliografia Bdsica

Barrientos, Pefiin, Balaguer, Aracil, Fundamentos de Robética, Mc-Graw-Hill, 2007

Achim Schweikard, Floris Ernst, Medical Robotics, Springer, 2015

Bibliografia Complementaria

Varios, Latest Developments in Medical Robotics Systems, Coleccidn de articulos, Intechopen, September 15, 2021

Recomendacions

Materias que se recomenda cursar simultaneamente
Control e regulacién das funciéns corporais/V04M192V01202

Materias que se recomenda ter cursado previamente
Modelado e simulacién sistemas biomédicos/V04M192V01103
Simulacién biomecanica/V04M192V01308
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