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Descricién Esta materia proporcionara ao alumno cofiecementos dos fundamentos béasicos da Teoria de Maquinas e
xeral Mecanismos e a sUa aplicacién no campo da enxefiaria Mecanica.

Achegaralle cofiecementos sobre os conceptos mais importantes relacionados coa teoria maquinas e
mecanismos. Cofiecerd e aplicara as técnicas de andlises cinematico e dindmico para sistemas mecdnicos,
tanto analitica como mediante a utilizacién eficaz de software de simulacién. Asi mesmo servira de
introducién a aspectos sobre maquinaria que abordarad en materias de cursos posteriores da Titulacién.

Resultados de Formacion e Aprendizaxe

Cddigo

B3 CG 3. Cofiecemento en materias basicas e tecnoléxicas, que os capacite para a aprendizaxe de novos métodos e
teorias e os dote de versatilidade para adaptarse a novas situaciéns.

B4 CG 4. Capacidade de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiéns, creatividade, razoamento critico e de
comunicar e transmitir cofiecementos, habilidades e destrezas no campo da enxefiaria industrial.

C13 CE13 Cofiecemento dos principios de teoria de maquinas € mecanismos.

D2  CT2 Resolucién de problemas.

D6  CT6 Aplicacién da informdtica no &mbito de estudo.

D9 CT9 Aplicar cofiecementos.

D10 CT10 Aprendizaxe e traballo autdnomos.

D16 CT16 Razoamento critico.

Resultados previstos na materia

Resultados previstos na materia Resultados de Formacién
e Aprendizaxe

0 Cofiecer os fundamentos basicos da Teoria de Maquinas e Mecanismos e a sUa aplicacién na B3 (13 D2

Enxefiaria Mecanica para resolver os problemas relacionados coa devandita materia no campo da B4 D6

Enxefaria Industrial. D9

0 Cofiecer, comprender, aplicar e practicar os conceptos relacionados coa Teoria de Maquina e D10

Mecanismos D16

[ Cofiecer e aplicar as técnicas analises *cinematico e dindmico de sistemas mecanicos.
0 Cofiecer e utilizar eficazmente software de analise de mecanismos.

Contidos
Tema
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Introducién & Teoria de maquinas e mecanismos. Introducién.
Definicién de maquina, mecanismo e cadea cinematica.
Membros e pares cinematicos.
Clasificacion.
Esquematizacion, modelizacion e simboloxia.
Mobilidade.
Graos de liberdade.
Sintese de mecanismos.
Andlise xeométrica de mecanismos. Introducién.
Métodos de calculo da posicién.
Ecuacién de peche de circuito.
Anélise cinematico de mecanismos. Fundamentos.
Métodos graficos.
Métodos analiticos.
Métodos matriciales.
Anélise estatica de mecanismos. Fundamentos.
Reducién de forzas.
Método dos traballos/potencias virtuais.
Anélise dindmica de mecanismos. Fundamentos.
Dindmica xeral de maquinas.
Traballo e potencia en maquinas.
Dindmica do equilibrado.
Mecanismos de transmision. Fundamentos.
Mecanismo de engrenaxes.
QOutros mecanismos.

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Leccién maxistral 23 19.5 42.5
Resolucién de problemas 9.5 30 39.5
Practicas de laboratorio 18 47 65
Resolucién de problemas e/ou exercicios 0 3 3

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxia docente

Descricién
Leccién maxistral Clase maxistral na que expofien os contidos tedricos.
Resolucién de Resolucién de problemas utilizando os conceptos tedricos presentados en aula.

problemas
Practicas de laboratorio Realizacién de tarefas practicas en laboratorio docente ou aula informética

Atencion personalizada
Metodoloxias Descricién

Lecciéon maxistral Resdlvense as dubidas dos alumnos

Resolucién de problemas Preséntase unha coleccién de problemas con distintos graos de dificultade adaptados a cada
alumno

Practicas de laboratorio Proponse tarefas adecuadas que os alumnos resolveran coa axuda do profesor

Avaliacion
Descricién Cualificaciéon  Resultados de
Formacion e
Aprendizaxe
Resolucién de Avaliaranse nun exame final escrito na data establecida no calendario 40 B3 Cl13 D2
problemas de exames. Nesta proba avaliaranse de xeito conxunto todos os B4 D6
contidos desenvolvidos na materia. D9
D10
D16
Practicas de Valorarase a asistencia e a participacion do alumno nas practicas de 20 B3 Cl13 D2
laboratorio laboratorio e as memorias de practica B4 D6
D9
D10
D16
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Resolucién de Formularanse varias probas de resolucién de problemas en Moovi que 40 B3 Cl13 D2

problemas e/ou se resolveran de xeito virtual. A celebracién destas probas serd B4 D6
exercicios programada con suficiente antelacién e tendo en conta o disposto na D9
normativa vixente. D10
D16

Outros comentarios sobre a Avaliacion

Avaliacion Continua
12 edicién
A materia aprobarase se se obtén unha cualificacién* igual ou maior que un 5 como nota final da seguinte forma:

e A asistencia con aproveitamento ao Laboratorio/Aula informatica/Aula equivalente, a cualificacién das memorias
entregadas/cuestionarios en cada practica e os traballos desenvolvidos terdn unha valoracién maxima de 2 puntos
da nota final. Para sumar a nota de practicas precisase a asistencia a un minimo de 7 practicas.

e As probas de resolucién de problemas en Moovi terdn unha valoracién maxima de 4 puntos da nota final.

e O exame final terd unha valoraciéon maxima de 4 puntos da nota final. Establécese un minimo de 1.6 sobre 4 nesta
parte do sistema de avaliacién para superar a materia. De non obter este minimo na proba de exame final, a
cualificacién final serd a nota desta proba ponderada sobre 10.

22 Edicidn

Na segunda edicién, poderanse recuperar as probas de resolucién de problemas, de xeito que a proba final terd unha
valoraciéon maxima de 8 puntos con unha puntuacién minima de 3.2 (sobre 8). A calificacién das persoas que non acaden o
minimo nesta parte sera a calificacién da proba de resolucién de problemas ponderada sobre 10 puntos.

Avaliacion Global

Aquelas persoas que opten ao sistema de avaliacion global seguindo os mecanismos establecidos pola Escola de Enxefaria
Industrial, o seu sistema de avaliacién consistird nos seguintes apartados:

e Avaliacién da parte practica: Esta proba consiste na resolucién de unha serie de cuestions relacionadas cos contidos
impartidos nas sesions practicas da materia. Terd unha valoracién maxima de 2.

e Proba de resolucién de problemas e/ou exercicios: O exame final terd unha valoracion méxima de 8 puntos da nota
final. Establécese un minimo de 3.2 sobre 8 nesta parte do sistema de avaliacion. De non obter o minimo na proba
de exame final, a cualificacidn final sera a nota desta proba ponderada sobre 10.

Compromiso ético

Espérase que o alumno presente un comportamento ético axeitado. No caso de detectar un comportamento non ético
(copia, plaxio, utilizacién de aparatos electrénicos non autorizados, e outros) considerarase que o alumno non relne 0s
requisitos necesarios para superar a materia. Neste caso a cualificacién global no presente curso académico serda de
suspenso (0.0).

Non se permitird a utilizacion de ningln dispositivo electrénico durante as probas de avaliacidn salvo autorizacidn expresa.
O feito de introducir un dispositivo electrénico non autorizado na aula de exame serd considerado motivo de non superacién
da materia no presente curso académico e a cualificacion global sera de suspenso (0.0).

*Empregarase un sistema de cualificacién numérica de 0 a 10 puntos segundo a lexislacién vixente (RD 1125/2003 de 5 de
setembro, BOE de 18 de *setembro).

Bibliografia. Fontes de informacion

Bibliografia Bdsica

Cardona, S. y Clos D., Teoria de Maquinas., UPC,

Shigley, J.E.; Uicker ].J. Jr., Teoria de Maquinas y Mecanismos, McGraw-Hill,

Robert L. Norton, Diseio de maquinaria, 6, McGraw-Hill, 2020

Hibbeler, Ingenieria Mecanica - Estatica, 12, Pearson, 2010

Hibbeler, Ingenieria Mecanica - Dindmica, 12, Pearson, 2010

Bibliografia Complementaria

Munir Khamashta, Problemas resueltos de cinematica de mecanismos planos, UPC,
Munir Khamashta, Problemas resueltos de dinamica de mecanismos planos, UPC,
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Ferdinand P. Beer, Mecanica vectorial para ingenieros. Estatica, 12, McGraw-Hill, 2021

Ferdinand P. Beer, Mecanica vectorial para ingenieros. Dinamica, 12, McGraw-Hill, 2021

Calero Pérez, R. y Carta Gonzdlez, ].A., Fundamentos de mecanismos y maquinas para ingenieros, McGraw-Hill,
Garcia Prada, ).C. Castejéon, C., Rubio, H., Problemas resueltos de Teoria de Maquinas y mecanismos, THOMSON,
Hernéndez A, Cinematica de mecanismos: Andlisis y disefio, SINTESIS,

Lamadrid Martinez, A.; Corral Sdiz, A., Cinematica y Dindmica de Mdquinas, E.T.S.I.L.T,

Mabie, Reinholtz, Mecanismos y dinamica de maquinaria, Limusa-wyley,

Nieto, j., Sintesis de Mecanismos, AC,

Erdman, A.G.; Sandor, G.N.,, Disefio de Mecanismos Analisis y sintesis, PRENTICE HALL,

Simon A.; Bataller A; Guerra .J.; Ortiz, A.; Cabrera, J.A., Fundamentos de teoria de Maquinas, BELLISCO,
Kozhevnikov SN, Mecanismos, Gustavo Gili,

Recomendacidns
Materias que continian o temario
Control e automatizacion industrial/V12G340V01702

Materias que se recomenda ter cursado previamente
Expresién grafica: Expresion grafica/V12G380V01101

Fisica: Fisica I/V12G380V01102

Matematicas: Alxebra e estatistica/V12G380V01103
Matematicas: Célculo 1/V12G380V01104

Matematicas: Célculo Il e ecuaciéns diferenciais/V12G380V01204
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